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Decentralizalt iranyitasi modellek

Matematikai iranyitaselmélet-1

m Folytonos vagy diszkrét id6: t =0,1,2,...

m EI6nydk vs. hatranyok

m Folytonos: egyszer(l geometriai kép, gorbék

m Diszkrét:
— elemi (nem kell a differenciaegyenletek elméletét
ismerni)

— késleltetést egyszerli modellezni (készletezés,
koltségvetés, beruhazas)
— statisztikai megfigyelések is ilyenek
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Decentralizalt iranyitasi modellek

Matematikai iranyitaselmélet-2

m Allapotvektor: x; — n-dimenziés val6s vektor
m Iranyitasvektor: u; — m-dimenziés valos vektor
m Allapotegyenlet: x;,1 = Ax; + Bu; + w, ahol xo

” s

kezddallapot adott
m Normaldllapot: x° = Mx° + Bu® + w
m Eltérésdinamika: ;.1 = AX; + Bi;
m Norma szerinti visszacsatolas: 0y = —Kx;
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m Specidlis feltevések: m=nés A= I, B~ létezik
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m Decentralizalas: vy = —kixyz, i =1,2,...,n
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Miikédoképesség és stabilitas

Definicidok

m M{kodoképesség: x; > 0, u; > 0 stb. lehet, hogy instabil,
példaul ciklikus vagy kaotikus
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m M{kodoképesség: x; > 0, u; > 0 stb. lehet, hogy instabil,
példaul ciklikus vagy kaotikus

m Stabilitds: hosszabb tavon tart a normalis allapothoz

m Lokalis aszimptotikus:
Ha az xo kezddérték elegendd kbzel van x°-hoz, akkor x;
elég kdzel marad hozz4, és az eltérés aszimptotikusan
eltlnik
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Miikédoképesség és stabilitas

Eredmények

m Ha b; = 1: sajat allapotra van hatés, normalva
N = | — B > 0: a mellékhatdsok negativak vagy nullak;
p(N) < 1: 6sszeségében kicsik,
0 < k < 1: avisszacsatolas csillapitott,
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m akkor az eltérésdinamika: x;11 = (I — k + Nk)x;
m pozitiv matrixd, monoton, mikédoképes

m és aszimptotikusan stabil

m Maximalis konvergenciasebesség: k° > 1
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Osszehasonlitas

Osszehasonlitas az irodalommal

m Walrasi &rszabalyozas (Arrow et al, 1958)
Pti1 = pt + kz(pt)
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m Walrasi &rszabalyozas (Arrow et al, 1958)
Pt+1 = Pt + kz(pr)
m ahol p; a t-edik id6szak arvektora, z a tulkeresleti fliggvény

m Mundel (1969): altaldnos decentralizélhat6sagi tétel, de
csigalassu stabilizalas
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Kovetkeztetések

m A decentralizalt szabalyozas elmélete j6l alkalmazhat6 a
kbzgazdasagtanban

m A készlet- és rendelésjelzéses szabdlyozas elmélete
hozzajarul a tébblet- és a hianygazdasag jobb
megértéséhez

m Optimalizalas nélkil is alkalmazhat6
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Kévetkeztetések

Irodalom |

¥ Kornai J. (1971): Anti-Equilibrium.
¥ Kornai J. (1980): A hiany.
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